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A tripod joint has an outer joint part with three 
circumferentially distributed, axis parallel 
recesses and an inner joint part. The inner joint 
part has a star-shaped cross-section with three 
circumferentially distributed arms which engage 
the recesses of the outer joint part. The roller 
assemblies are supported on the arms. Each 
roller assembly includes a roller carrier and a 
roller rotatably supported by a needle bearing on 
the roller carrier. The rollers are pivotably 
arranged relative to the respective arms so as to 
be axially and angularly movable relative to the 
arm axis. The rollers have running faces, which 




are loaded under torque transmission, and end or 
annular faces, which adjoin the running faces on 
the radial outside and inside with reference to the 
joint axis. The annular faces, in cross-section 
through the outer joint part, are complementary to 
the outer joint part, axially relative to the roller 
axis and supportingly, come to rest in and against 
the outer joint part recesses. The running faces 
of the rollers have the shape of spherical 
segments. In a cross-section, through the outer 
joint part, the tracks in the recesses have the 
shape of concave circular segments. With 
reference to the roller axis, mutual axial securing 
mechanisms, between each roller carrier and 
roller, are formed in both directions entirely by 
two securing rings. 
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© JOINT TRIPODE. 



(57) Le joint comprend une partie exterieure (1 ), avec trois 
eVIdements (16) paralleles formant des pistes (14) oppo- 
sees en penpherie, et une partie interleure (2) en etoile 
avec trois tenons (3) qui s'engagent dans les evldernents 
(16). Des dlsposltlfe a galet (17) comprennent un porte- 
qalet (4) et un galet (5) monte sur le tenon (3) via un palter 
a aiguilles (9) en deplacement axial et angulalre. Les galets 
(5) possedent des surfaces de roulement (12), et radiale- 
ment a rexterleur et a Tlntedeur, des surfaces frontales (1 9 t 
21) appuyees axialement dans les evldernents (16), par 
des t rontons complementaJres. 

Les surfaces de roulement (12) ont la forme de troncons 
de spheres et les pistes (14) la forme de segments de cer- 
cle concaves adaptes, et une fixation axiale entre un porte- 
galet (4) et un galet (5) est representee exclusivement par 
deux bagues de fixation (8, 18) dans les deux directions 
axlales. 
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La presente invention se rapporte a un joint tripode comprenant une partie 
exterieure de joint, qui presente trois evidements repartis en peripheric et 
paralleles k l'axe, qui fonnent des pistes opposees dans la direction 
5 periph^rique, et comprenant une partie interieure de joint a section 
transversale en forme d'etoile avec trois tenons repartis a la peripheric, 
qui s'engagent dans les evidements de la partie exterieure de joint, des 
dispositifs k galets 6tant montes sur les tenons, qui comprennent chacun 
un porte-galet et un galet, le galet etant monte en rotation sur le 

10 porte-galet via un palier a aiguilles, les galets etant agences de maniere a 
pouvoir Stre deplaces par rapport aux tenons respectifs axialement par 
rapport k l'axe du tenon et avec faculte de pivoter angulairement par 
rapport k l'axe du galet, les galets possedant des surfaces de roulement 
sollicitees sous un couple de rotation et des surfaces frontales ou 

IS annulaires voisines de ces surfaces de roulement respectivement 
radialement a l'exterieur et a Tinterieur par rapport a Faxe d'articulation, 
qui viennent s'appuyer en contact axialement par rapport k l'axe du galet 
dans les Evidements, au moyen de tron9ons qui, en section transversale a 
travers la partie exterieure de joint, sont complementaires a ces surfaces. 

20 

On connait du document JP-4-84 923 U un joint tripode du type 
mentionne ci-dessus, dans lequel le galet est exterieurement cylindrique et 
s'engage dans des pistes dans les evidements de la partie exterieure de 
joint, qui sont r£alis£es comme des gorges a profil rectangulaire. Cette 

25 forme de galet presente rinconvenient essentiel que selon la position du 
tenon du tripode k l'int&ieur du dispositif a galet il peut apparaitre des 
solicitations accrues au niveau des aretes sur les galets. Le mode 
d'engagement a cooperation de forme des galets dans les pistes entratne le 
risque dHme mise en travers des galets dans les pistes. Les galets sont 

30 fixes axialement par rapport aux porte-galets au moyen d'une bague de 
fixation unique qui represente une premiere butee pour les aiguilles du 
palier a aiguilles ; une seconde butee pour les aiguilles du palier a 
aiguilles est realisee sur le porte-galet, par une collerette qui depasse 
radialement vers Texterieur en se rapportant a Taxe du galet. 

35 



Z723771A1_I_> 



2723771 



On connait du document DE 41 30 183 Al des joints tripodes de type 
semblable, sous diff6rentes realisations. Les divers agencements montres 
dans ce document ont en commun qu'ils component pour la fixation axiale 
des galets sur le porte-galet, en se rapportant a 1'axe du galet, soit une 
5 bague de fixation des deux cotes, soit une bague de fixation dun seul cote 
en combinaison avec une collerette realisee d*un seul cote sur le 
porte-galet. Ici, on utilise des bagues de fixation sollicitees axialement 
d*un seul c6te respectivement, en combinaison avec des disques d'appui. 

10 Les organes de fixation axiaux utilises ici entre le porte-galet et le galet 
occupent un espace axial considerable, qui est perdu en ce qui conceme 
la surface disponible pour le palier ; si on prevoit sur le porte-galet une 
collerette d*une seule piece dun seul cote, ceci complique et rend plus 
couteux Fusinage mecanique de la surface exterieure cylindrique servant 

15 de surface de palier. Lors de la rotation du galet sur le porte-galet la 
friction dans la region des organes de fixation est considerable. 

Dans la mesure ou on utilise ici des galets dont les surfaces de roulement 
en forme de calottes spheriques permettraient un basculement dans les 

20 pistes, on prevoit pour supporter le dispositif a galet par rapport a 
l'evidement respectif un contact entre le porte-galet et les evidements dans 
la region des surfaces frontales et des surfaces d'epaulement annulaires du 
porte-galet, qui depassent au-dela du contour du galet en coupe a travers 
Taxe du galet. Lors du flechissement du joint, ceci mene a des 

25 mouvements de coulissement relatif entre le porte-galet qui ne tourne pas 
dans revidement lors de son emplacement longitudinal, et la partie 
exterieure de joint. 

On connait des documents DE 43 05 278 CI et JP-U-4-84 923 des joints 
30 tripodes dans lesquels les galets possedent des surfaces de roulement qui 
sont maintenues en cooperation de formes a rencontre de mouvements de 
basculement dans les pistes des evidements de la partie exterieure de 
joint. La fixation axiale relative du porte-galet par rapport au galet est 
assurte au moyen d'une zone de collerette realisee par tournage sur les 
35 galets ou sur les porte-galets. 
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Partant de cet etat de la technique, l'invention a pour objectif de 
perfectionner un joint tripode du type mentionne en introduction, de telle 
sorte que le dispositif a galet soit ameliore en ce qui conceme les 
5 relations de friction, Putilisation de l'espace ainsi que le guidage 
longitudinal dans la partie exterieure de joint, et de maniere a reduire les 
cofits de fabrication pour le dispositif a galet. 

La solution consiste en ce que les surfaces de roulement des galets ont la 
10 forme de calottes de sphere et les pistes dans les £videments possedent 
une forme de segment de cercle concave ajust^e a la forme des galets en 
section transversale a travers la partie exterieure de joint, et qu'il est prevu 
entre un porte-galet et un galet respectifs une fixation axiale mutuelle 
representee dans les deux directions, par rapport & Taxe du galet, 
15 exclusivement par des bagues de fixation. 

Un perfectionnement de la solution consiste en ce que le porte-galet ne 
vient pas en contact par rapport aux evidements dans la partie exterieure 
de joint et qu*un appui des galets a rencontre de mouvements de 
20 basculement a exclusivement lieu entre les surfaces annulaires et les 
tronpons d'appui dans les evidements, et en ce qu'il est pr£vu une fixation 
axiale mutuelle entre un porte-galet et un galet respectifs, representee 
dans les deux directions, par rapport a 1'axe B du galet, exclusivement par 
une bague de fixation respective. 

25 

Knfin, une solution speciale consiste en ce que le porte-galet est sans 
contact vis-a-vis des evidements dans la partie exterieure de joint et en ce 
qu*un appui des galets a rencontre de mouvements de basculement a 
exclusivement lieu entre les surfaces annulaires et les tronfons d'appui 

30 dans les evidements, en ce que une fixation axiale mutuelle entre un 
porte-galet et un galet respectifs, dans les deux directions, par rapport a 
Faxe B du galet, est representee exclusivement par une bague de securite 
respective, la surface exterieure de chaque porte-galet etant cylindrique 
sur toute sa hauteur, un porte-galet respectif etant entoure des deux cotes 

35 depuis l'exterieur par les bagues de fixation en direction de 1'axe B du 
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galet, et deux gorges annulaires sont realisees dans la surface interieure 
d"un galet pour recevoir les bagues de fixation, de sorte que la fixation 
mutuelle entre un porte-galet et un galet respectifs est representee par 
deux bagues de fixation qui n'agissent que dans une direction le long de 
5 l'axe B du galet. 

Avec les moyens ici proposes, on garantit le contact optimal 
exclusivement limite au galet monte en rotation, entre les dispositifs a 
galet et les pistes dans les evidements de la partie exterieure de joint. 

10 Grace a la forme choisie pour les surfaces de roulement, on exclut 
totalement une mise en travers des galets dans la region de leur surface 
qui transmet les efforts. L'appui a rencontre d'un basculement des galets 
dans les pistes est assure grace a des surfaces frontales ou annulaires 
contre les galets a 1'exterieur des surfaces de roulement, qui cooperent 

15 avec des contre-surfaces correspondantes dans les evidements. La 
fixation axiale mutuelle entre le porte-galet et le galet, par rapport a l'axe 
du galet, est ici simplifiee au maximum. On renonce a employer une 
collerette sur le porte-galet ou a employer des disques d'appui. 

20 Les surfaces d'appui radialement exterieures dans les evidements, par 
rapport a l'axe du joint, peuvent ici etre realisees perpendiculaires a l'axe 
du galet, et cooperent avec une surface frontale plane du galet. Grace a 
ceci le guidage des galets dans les evidements de la partie exterieure de 
joint subit qualitativement une amelioration puisqu'il a lieu sur un galet via 

25 une surface avec un diametre qui est superieur au diametre d'une surface 
exterieure frontale du porte-galet. Les longueurs d'appui des galets 
vis-a-vis de la partie exterieure de joint peuvent etre agrandies a cet 
endroit. L'appui du dispositif a galet sur un diametre important reduit les 
forces de friction et ainsi les forces d'actionnement du joint. 

30 

Les surfaces d'appui radialement interieures dans les evidements, par 
rapport a l'axe du joint, peuvent ici etre agencees symetriquement Tune 
par rapport a l'autre a la maniere de coins vis-a-vis de l'axe du joint, et 
cooperer avec une surface annulaire conique sur le galet. Ce faisant une 
35 legere convexite de Tune des surfaces par rapport a l'autre en section 
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transversale est possible. Ici egalement, 1'appui du galet a lieu sur une 
surface de grand diametre, de sorte que les longueurs d'appui des galets 
par rapport a la partie exterieure de joint sont egalement tres importantes 
radialement a Pinterieur, par rapport a l'axe du joint. 

5 

Le risque d*une mise en travers est largement exclu grace a la forme des 
surfaces annulaires d'appui et les surfaces de roulement spheriques qui 
transmettent les charges et qui cooperent avec les pistes concaves en 
forme de tronfons de cercle adaptes quant k la section transversale a 
10 travers le joint. 

Selon une realisation preferee, on prevoit que la fixation mutuelle entre un 
porte-galet et un galet respectifs soit representee par deux bagues de 
fixation individuelles qui ne sont chargees chacune que dans une direction 

IS et qui n'agissent que dans une direction. Grace a ceci on peut encore 
simplifier la conception du porte-galet qui peut alors etre realise sous la 
forme d*une douille purement cylindrique, si Ton prevoit simultanement de 
manager les gorges annulaires pour recevoir les bagues de fixation 
respectives dans la surface interieure du galet, lequel est par ailleurs 

20 cylindrique sur sa hauteur totale, et que les bagues de fixation entourent a 
l'ext&ieur le porte-galet, par rapport a l'axe du galet, de sorte que les 
bagues de fixation ne viennent en contact qu'avec les surfaces frontales du 
porte-galet. 

25 Les bagues de fixation peuvent de preference etre fixees chacune dans 
des gorges annulaires particulieres dans le galet. H est egalement possible 
d'agencer les bagues de fixation conjointement avec les aiguilles du palier 
& aiguilles dans une entaille commune. En outre on peut renoncer a 
profiler encore la surface interieure du galet ou la surface exterieure du 

30 porte-galet. 

H est possible d'inverser les rapports precedents entre un galet et un 
porte-galet, tant qu'on est assure que la hauteur du porte-galet est 
suffisamment faible par comparaison a la g6ometrie du galet, en section 
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transversale a travers le joint, pour que le contact d'appui du dispositif a 
galet dans les evidements soit exclusivement assure par le galet. 

Les surfaces mutuellement radialeraent opposees des parties de galet, 
5 c'est-&-dire la surface exterieure du porte-galet et la surface interieure du 
galet, peuvent largement etre formees corame des surfaces cylindriques, 
ce qui simplifie nettement Pusinage. La reduction des travaux d'usinage et 
l'economie de pieces de fixation additionnelles assure une reduction 
considerable des couts. 

10 

Grace a la reduction des organes de fixation et sans modification de la 
taille de la surface de portee pour le palier a aiguilles, il est possible de 
raccourcir axialement le dispositif a galet. Grace a ceci on peut deplacer 
radialement vers l'exterieur les surfaces d'appui pour les galets sur les 

IS tron9ons radialement interieurs par rapport a l'axe du joint, d'une distance 
correspondante en direction des pistes dans la partie exterieure de joint. 
Grace & cet etat de choses, il est possible d'augmenter le diametre 
interieur de la partie exterieure de joint, de sorte qu'ils se produit une 
augmentation de la capacite angle/course du joint. Cest-a-dire que pour le 

20 meme diametre exterieur et pour un trajet de deplacement predetermine 
on peut augmenter Tangle de flexion du joint. 

Simultan£ment 1'espace libre menage grace a la reduction des organes de 
fixation permet de realiser les surfaces d'appui pour les galets, comme 

25 explique ci-dessus, sur les aretes radialement interieures des pistes. Selon 
une autre realisation, on peut prevoir une depouille pour recevoir le palier 
a aiguilles, soit dans la surface interieure d'un galet, soit dans la surface 
exterieure d'un porte-galet. Grace a ceci il devient possible d'utiliser les 
bagues de fixation exclusivement pour fixer les galets vis-a-vis du 

30 porte-galet et pour assurer un guidage dans le bolder, separement des 
bagues, pour les aiguilles du palier en direction axiale, par rapport a l'axe 
du galet. 
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II est judicieux de realiser les bagues de fixation de telle maniere que 
chaque bague de fixation presente une fente dont la largeur b est 
inferieure a 60% du diametre d d'une aiguille du palier a aiguilles. 

n est particulierement avantageux que la direction de la fente s'etende en 
oblique par rapport a un rayon radial partant de l'axe du galet et traversant 
la fente. 

Grace a cette forme et a cette largeur de la fente de la bague de fixation, 
les aiguilles du palier a aiguilles sont protegees a l'encontre d'un 
repoussement hors du dispositif a galet. 

Des exemples de realisation preferes de Invention sont illustres dans les 
dessins. 

La figure 1 montre un joint tripode selon l'invention en section 
transversale par rapport a l'axe A, dans deux realisations differentes ; 
la figure 2 montre un dispositif a galet d'un joint tripode selon la figure 1 
avec deux bagues de fixation entourant le porte-galet des deux cotes ; et 
la figure 3 montre un dispositif a galet selon la figure 2 en demi-coupe et 
en vue de dessus sur une bague de fixation. 

La figure 1 represente un joint tripode, qui est compose d*une partie 
exterieure de joint 1 et d'une partie interieure de joint 2, cette demiere 
comprenant des tenons 3, 3', qui sont agences en etoile radialement par 
rapport a l'axe A du joint et sur lesquels un dispositif a galet respectif 17, 
17 est agence en pivotement et en pouvant se deplacer axialement par 
rapport au tenon. Les disposiufs a galets 17, 17' comprennent chacun un 
porte-galet 4, 4', un palier a aiguilles 9, 9' et un galet 5, 5', qui se termine 
directement dans I'evidement respectif 16, 16' de la partie exterieure de 
joint 1. 

La realisation d'un dispositif a galet illustree en coupe en haut est giridee 
sur un tenon purement cylindrique 3' de la partie interieure de joint 2, et 
un porte-galet est realise en deux parties et comporte une partie interieure 
6' avec un percage traversant cylindrique et une surface exterieure 
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spherique, qui s'engage dans une surface en foraie de calotte dans le 
porte-galet 4 1 proprement dit. La bague interieure 6 1 peut etre dSplacee sur 
le tenon cylindrique 3' radialement par rapport a l'axe A du joint. Le 
porte-galet 4' est capable de pivoter de tous cotes sur la bague 
5 interieure 6\ 

Dans la realisation d'un dispositif a galet illustree en bas a gauche en 
coupe transversale, on a prevu sur la partie interieure de joint 2 un tenon 
3, qui se termine en forme de bille et qui s'engage dans une ouverture de 
10 passage interieurement cylindrique d'un porte-galet 4 en une seule piece. 
Le porte-galet 4 est mobile sur ce tenon 3 tant radialement par rapport a 
l'axe du joint A qu'en pivotement de tous cotes sur celui-ci. 

Dans les deux realisations, le galet est maintenu par rapport au porte-galet 
IS et axialement vis-a-vis de l'axe B du galet de telle maniere que des bagues 
de fixation qui s'engagent dans des gorges annulaires dans le galet 5, 5' 
entourent le porte-galet respectif 4, 4' des deux cotes le long de l'axe B du 
galet. A l'exception des gorges annulaires, la surface interieure du galet 
est purement cylindrique ; la surface exterieure du porte-galet est 
20 entierement cylindrique. Le porte-galet 5 represente une douille purement 
cylindrique avec une epaisseur de paroi constante. Par contre le 
porte-galet 5' possede une surface spherique interieure et les gorges 
axiales elargies pour 1'introduction du galet interieur 6'. 

25 A la figure 2 on a represente en detail un dispositif a galet selon le detail 
en bas a gauche de la figure 1 . II comprend un porte-galet 4 et un galet 5 
ainsi qu*im palier a aiguilles 9. Le galet 5 est fixe dans les deux directions 
le long de l'axe B du galet par une bague de fixation respective 8, 1 8. Les 
bagues de fixation 8, 18 s'engagent dans des gorges annulaires 15, 25 

30 dans le galet 5 et entourent le porte-galet 4 des deux cotes par rapport au 
trace de l'axe B du galet. Les bagues de fixation 8, 18 sont appliquees 
contre les faces frontales 23, 24 du porte-galet 5. 

Le galet 5 presente une etendue radiale axiale plus importante que le 
35 porte-galet 4 et s'appuie directement dans I'evidement 16, c'est-a-dire 
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chine part radialement vers I'interieur, par rapport a l'axe A du joint, par 
rintennediaire d\me surface conique 19 contre des surfaces d'epaulement 
20 de Tevidement 16, agencees en formant un coin l'une par rapport a 
1'autre, et d'autre part radialement vers l'exterieur, par rapport a l'axe A du 
5 joint, par rintennediaire de leurs surfaces frontales 21 sur la face de base 
22 de l'evidement 16. Un appui vers l'exterieur pourrait egalement avoir 
lieu via une seconde surface conique 25 du galet symetriquement par 
rapport a d'autres surfaces d'epaulement symetriques vis-a-vis des 
surfaces d'epaulement 20. La bague de fixation 8 est sollicit^e par le 
10 porte-galet 4 uniquement radialement vers l'exterieur dans sa gorge, et la 
bague de fixation 18 est sollicitee par le porte-galet 4 uniquement 
radialement vers I'interieur dans sa gorge annulaire 25. 

La piste de roulement 12 du galet 5 forme un tron9on sphfrique median ; 

15 les pistes 14 dans l'evidement, qui cooperent avec la piste de roulement, 
sont des tron9ons de cercle ajustes a celle-ci en coupe transversale a 
travers la partie ext&ieure de joint, qui s'etendent en direction axiale par 
rapport a l'axe A du joint. Sans les organes d'appui cites precedemment, 
un basculement du galet a I'interieur de l'evidement serait possible a un 

20 degr£ important autour de tous les axes. 

La figure 3 montre le dispositif a galet de la figure 2 en demi-coupe, la 
bague de fixation 18 etant representee suivant un quart et en vue de 
dessus autour du centre M. lei on peut voir une fente 7 necessaire pour le 

25 montage des bagues, qui permet une compression de la bague dans la 
mesure necessaire pour mettre celle-ci en place dans sa gorge annulaire 
25. En position montee, la largeur de la fente 7 est inferieure ou egale a 
0,6 fois le diametre d d'une aiguille 9 du palier, tandis que la largeur c de 
la bague de fixation 8 devrait etre de preference superieure au diametre d 

30 d'une aiguille 9 du palier. 
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Revendications 

1. Joint tripode comprenant une partie exterieure de joint (1), qui 
pr&ente trois evidements (16) parall&les k l'axe et repartis k la 

5 peripheric qui forment des pistes (14) opposes en direction 
p6ripherique, et comprenant une partie interieure de joint (2) qui 
presente en section transversale la forme d'une etoile avec trois 
tenons (3) repartis a la peripheric, lesquels s'engagent dans les 
evidements (16) de la partie exterieure de joint (1), des dispositifs k 

10 galet (17) Itant montes sur les tenons (3), ces dispositifs comprenant 
chacun un porte-galet (4) et un galet (5) qui est monte en rotation sur 
le porte-galet via un palier k aiguilles (9), les galets etant agences par 
rapport aux tenons respectifs (3) en deplacement axial par rapport k 
l'axe du tenon (B) et de maniere k pivoter angulairement par rapport k 

15 l'axe du tenon (B), les galets (5) soumis k un couple de rotation 
possddant des surfaces de roulement charg6es (12), et au voisinage de 
celle-ci respectivement radialement a l'exterieur et k l'interieur par 
rapport k l'axe (A) du joint, des surfaces frontales ou annulaires (19, 
21) qui viennent en contact en s'appuyant dans les evidements (16) 

20 axialement par rapport & l'axe du galet au moyen de trongons 
compl^mentaires k ces surfaces en coupe transversale h travers la 
partie exterieure du joint (1), 

caracteris£ en ce que les surfaces de roulement (12) des galets ont la 
forme de trongons de spheres et les pistes (14) dans les evidements 

25 (16) ont en coupe transversale a travers la partie exterieure de joint 
une forme de segments de cercle concaves adaptes k ceux-ci, et 
en ce qu'une fixation axiale mutuelle entre un porte-galet (4) et un 
galet (5) respectifs est representee exclusivement par deux bagues de 
fixation (8, 18) dans les deux directions par rapport & l'axe (B) du 

30 galet 

2. Joint tripode comprenant une partie exterieure de joint (1), qui 
presente trois evidements (16) paralleles a l'axe et repartis & la 
peripheric, qui forment des pistes (14) opposees en direction 

35 peripherique, et comprenant une partie interieure de joint (2) ayant en 
coupe transversale la forme d'une d'etoile avec trois tenons (3) 
repartis k la peripheric, lesquels s'engagent dans les evidements (16) 
de la partie exterieure de joint (1), des dispositifs k galets (17) etant 
montes sur les tenons (3), qui comprennent chacun un porte-galet (4) 

40 et un galet (5), lequel est monte en rotation sur le porte-galet par 
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l'intermediaire d'un palier a aiguilles (9), les galets etant agences par 
rapport aux tenons respectifs (3) de manidre & se deplacer axialement 
par rapport a l'axe (B) du tenon et de maniere a pivoter angulairement 
par rapport h l'axe (B) du tenon, les galets (5) ayant des surfaces de 
5 roulement formant des tron^ons de sphere (12), dont le centre 
spherique est situe sur l'axe (B) du galet, et les pistes (14) dans les 
Evidements (16) ayant en coupe transversale a travers la partie 
extErieure de joint une forme de segments de cercles concaves 
adaptEs aux surfaces de roulement des galets, et parallelement aux 

10 pistes sont realises des trongons d'appui (20, 22) pour les dispositifc a 
galets dans les Evidements (16), et chaque galet (5) possEde 
radialement & Texterieur et k l'interieur par rapport aux surfaces de 
roulement des surfaces annulaires voisines (19, 21), 
caractErisE en ce que le porte-galet (4) est sans contact vis— &-vis des 

IS Evidements (16) dans la partie exterieure de joint (1), et un appui des 
galets (5) a rencontre de mouvements de basculement a 
exclusivement lieu entre les surfaces annulaires (19, 21) et les 
tronqons d'appui (20, 22) dans les Evidements (16), et 
en ce qu'une fixation axiale mutuelle entre un porte-galet (4) et un 

20 galet (5) respectifs est representee, dans les deux directions par 
rapport a l'axe B du galet, exclusivement par Tune des bagues de 
fixation (8, 18) respective. 

3. Joint tripode comprenant une partie exterieure de joint (1), qui 

25 prEsente trois Evidements (16) paralleles & l'axe et rEpartis a la 
p6riph6rie, qui forment des pistes (14) opposees en direction 
pfriphlrique, et comprenant une partie intfrieure de joint (2) ayant en 
coupe transversale la forme d'une d'etoile avec trois tenons (3) 
rdpartis h la peripheric, lesquels s'engagent dans les Evidements (16) 

30 de la partie extdrieure de joint (1), des dispositifs b galets (17) Etant 
montes sur les tenons (3), qui comprennent chacun un porte-galet (4) 
et un galet (5), lequel est monte en rotation sur le porte-galet par 
l'intennediaire d'un palier a aiguilles (9), les galets etant agencEs par 
rapport aux tenons respectifs (3) de manfere a se deplacer axialement 

35 par rapport a l'axe (B) du tenon et de maniere a pivoter angulairement 
par rapport & l'axe (B) du tenon, les galets (5) ayant des surfaces de 
roulement (12) formant des tron^ons de sphferes, dont le centre 
spherique est situe sur l'axe (B) du galet, et les pistes (14) dans les 
Evidements (16) ayant en coupe transversale a travers la partie 

40 exterieure de joint (1) une forme de segments de cercles concaves 
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adaptes aux surfaces de roulement des galets (5), et parallelement aux 
pistes (14) sont realises des troncpns d'appui (20, 22) pour les 
dispositifs a galets dans les evidements (16), et chaque galet (5) 
possede radialemeot a 1'exterieur et a l'interieur par rapport aux 
surfaces de roulement des surfaces annulaires voisines (19, 21), 
caracterise en ce que le porte-galet (4) est sans contact vis-a-vis des 
evidements (16) dans la partie exterieure de joint (1), et un appui des 
galets (5) a rencontre de mouvements de basculement a 
exclusivement lieu entre les surfaces annulaires (19, 21) et les 
troncpns d'appui (20, 22) dans les evidements (16), 
en ce qu'une fixation axiale mutuelle entre un porte-galet (4) et un 
galet (5) respectifs est representee, dans les deux directions par 
rapport a l'axe (B) du galet, exclusivement par l'une des bagues de 
fixation (8, 18) respective, la surface exterieure (13) d'un porte-galet 
respectif (4) est cylindrique sur toute sa hauteur, un porte-galet (4) 
est entourd de 1'exterieur des deux cotes par les bagues de fixation (8, 
18) en direction de l'axe (B) du galet, et deux gorges annulaires (15, 
25) pour recevoir les bagues de fixation (8, 18) sont realisees dans la 
surface interieure (11) d'un galet (5), de sorte que la fixation mutuelle 
entre un porte-galet (4) et un galet (5) respectifs est representee par 
deux bagues de fixation (8, 18) qui n'agissent chacune que dans une 
direction le long de l'axe B du galet. 

4. Joint tripode selon l'une ou l'autre des revendications 1 ou 2, 
caracterisl en ce que la fixation mutuelle entre un porte-galet (4) et 
un galet (5) respectifs est representee par de bagues de fixation (8, 
18) qui n'agissent chacune que dans une direction le long de leur axe 
(B). 

5. Joint tripode selon l'une des revendications 1, 2 ou 4, caracteris6 en 
ce que deux gorges annulaires (15, 25) pour recevoir les bagues de 
fixation (8, 18) sont realisees dans la surface interieure (11) d'un 
galet (5) respectif. 

6. Joint tripode selon l'une quelconque des revendications 1, 2, 4 ou 
5, caractense* en ce qu'un porte-galet respectif (4) est entoure des 
deux cotes depuis 1'exterieur par les bagues de fixation (8, 18) en 
direction de son axe (B). 
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7. Joint tripode selon Tune quelconque des revendications 1, 2, 4, 5 
ou 6, caracterise en cc que la surface ext&ieure (13) d'un porte-galet 
respectif (4) est cylindrique sur toute sa hauteur. 

8. Joint tripode selon Tune quelconque des revendications 1 a 7, 
caracterise en ce que la surface interieure (11) d'un galet (5) respectif 
est cylindrique sur toute sa hauteur & ['exception des gorges 
annulaires (15, 25 ) pour les bagues de fixation (8, 18). 

9. Joint tripode selon Tune quelconque des revendications 15 8, 
caracterise en ce qu'il est pr6vu une depouille pour recevoir le palier & 
aiguilles (9), dans la surface interieure (11) d f un galet respectif (5). 

10. Joint tripode selon Tune quelconque des revendications 1 a 9, 
caracterise en ce qu'il est pr6vu pour recevoir le palier k aiguilles (9) 
respectif une depouille dans la surface exterieure (13) d'un porte- 
galet^). 

11. Joint tripode selon Tune quelconque des revendications 1 a 10, 
caracterise en ce que les bagues de fixation (8) component chacune 
une fente (7), dont la largeur b est inferieure & 60% du diam&tre d 
d*une aiguille du palier & aiguilles (9). 

12. Joint tripode selon la revendication 11, caract6ris£ en ce que la 
direction de la fente (7) s'etend en oblique par rapport & un rayon 
radial C partant de 1'axe (B) du galet et traversant la fente (7). 
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